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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem specyfikacji technicznej (SS Wwymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgzanych z
wyznaczeniem osnowy pomiarowej i gtéwnych punktdysokaciowych podczasPrzebudowy mostu dro-
gowego w m. Bruchniewo w @igu drogi powiatowej nr 1036C Szumica — Klonowo — Sgzki.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokunmemtezetargowym i kontraktowym przy realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zeanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie usytuowania ktieraz kontroli ich
jakasci.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysad@owych.

W zakres rob6t pomiarowych, zganych z odtworzeniem przebiegu trasy i punktéwokgsciowych wcho-
dza:
- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych i punktéw wysalkobowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wgezenie osi),
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych ( reperéw roboczych),
- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly i oclaach przed zniszczeniem,
- oznakowanie w/w punktéw sposéb utatw@j odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2.Wytyczenie obiektu
Wytyczenie przepustu obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktéwakgsciowych,
- zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochgach przed zniszczeniem,
- oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- wyznaczenie usytuowania obiektu (wyznaczenigpastpustu w nawkzaniu do osi istniagego mostu, kanatu
i osi drogi ),
-wyznaczenie nowego obrysu drogi
1.3.3 Wytyczenie elementéw dodatkowych
- wyznaczenie nowego przebiegu koryta rowu w pobirzepustu
1.4. Okredlenia podstawowe.
1.4.1 Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trggykty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.
1.4.2.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defi-
nicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ot pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jéakach wykonania, oraz za zgoditoDokumentacj Projektovs,
SST i poleceniami kyniera. Ogélne wymagania dotyce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow.

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy najestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe, rury metalowe o didgookoto 0,50 m lub stalowe piyty obetonowane

Paliki drewniane umieszczone poza gramobét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mi& srednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugéood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 m do 0,08 m i
dtugdéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiméej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i
dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu.
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Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pKkt.
3.2. Sprat pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naléy stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tadémy stalowe, szpilki.

Sprzit stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiGw wysokdciowych powinien gwarantowauzy-
skanie wymaganej doktadém pomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu.

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow.

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0M,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).Przed
przystpieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i wspot-
rzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw. W opacciuateriaty dostarczone przez Zamauwgago, Wyko-
nawca powinien przeprowadzbbliczenia i pomiary geodezyjne nigzlme do szczegdtowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawknzyniera o wszelkich kbach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunete na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w Dokumentacji Projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rglne terenu istotnie #fia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmt o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dygmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezymera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpby¢ rozpoczte przed zaakcepto-
waniem wynikéw pomiaréw przez igniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgiego zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgesé konieczne do dalszego prowadzenia robénpstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczneptavidiowej realizacji rob6t nate do obowaz-
kow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osasy i punktdw wysokdciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwneniiany by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowhzane do punktdw pomocniczych, padmych
poza granig rob6t. Maksymalna odlegté pomidzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeprze-
kracza 500 m.

Wykonawca robét geodezyjnych zajorobocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy drogowej, a tede przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorslipowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t za#zanych z wykonaniem obiektow mostowych
i obiektéw towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesipocze nalegy zatlazy¢ w postaci stupkow
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betonowych lub grubych ksztattownikdw stalowychadmonych w gruncie w sposob wyklucaaj osiadanie,

zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojrs w nawiazaniu do reperéw gistwowych. Repery robocze
powinny by wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy

reperu i jego radne;j.

5.4. Odtworzenie osi.

Tyczenie osi naley wykona w oparciu o DokumentagjProjektows oraz inne dane geodezyjne prze-
kazane przez Zamawigiego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy geodezyj-
nej, okrélonej w dokumentacji projektowe;j.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonychkibie w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 3 cm Rzdne niwelety punktdw naty wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doega-
nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi w terenie naleuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi jest dopuszczalne tylko wowczas, Wégkonawca robot zagti je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza grarobot.

5.5. Wyznaczenie potzenia przepustu.

Obiekt naley wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

- wytyczenie punktéw okébajacych usytuowanie obiektu, w oparciu 6 istniepcej drogi i @ istniepcego
obiektu

Polazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét.
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych
nalezy prowadzt wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektoéw jestéia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogllne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét.

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem obiektéw mostowych oraz séhodv terenie nagpuje na
podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow geodezymiub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wyl
ca przedkiada krynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Jednostl jest ryczalt obejmuagy cald¢ robét geodezyjnych, do ktérych nade
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych,
- uzupetnienie osi dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatyaaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Zgodnie z DokumentagjProjektova oméwione w niniejszej SST roboty obejmujastpujaca ilos¢ jednostek
obmiarowych :
- wytyczenie osi obiektu i punktéw wysadmowych na odcinku obejmagym catkowit, diugas¢ przepustu,
-wytyczenie osi ( brzegow) projektowanej przebugdwryta rzeki,
- wyznaczenie punktéw wysoktiowych przebudowywanego obiektu oraz fragmentéogdr
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10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaiuGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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