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1.WSTEP.
1.1 Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjsyymagania dotyece wykonania i odbioru prac rozbiérko-
wych zwihzanych zPrzebudowa mostu drogowego w m. Bruchniewo w ggu drogi powiatowej nr 1036C
Szumigca — Klonowo — Sizki.
1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazykonania robét rozbiorkowych napujacych
elementow:
- rozebranie mechaniczne nawierzchni bitumicznej nécre,
- rozebranie mechaniczne nawierzchni bitumicznejajaatlach,
- rozebranie podbudowy z kostki kamiennej nacie
— rozebranie podbudowy na dojazdach do mostu,
— rozebranie barier drogowych na dojazdach,
- wywiezienie gruzu wraz z zatadunkiem i transportersktadowisko Wykonawcy
Uwaga: Materiaty rozbiérkowe po przejrzeniu i pdsaraniu winien Wykonawca odtransportaivza sktadowi-
ska przy zachowaniu przepiséw odnig ochronyrodowiska.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SS% agodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i Specyfikacrech-
niczrg D-M.00.00.00.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Pro-
jektowa, SST i poleceniami kyniera.
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M.00.00.00 "Wymagania g/l

2. MATERIALY.
Nie wysepuja.

3. SPRZAT.
3.1.Roboty zwazane z rozbidrk elementéw drog, chodnikéw, barier drogowych staichivbeda wykonywane
mechanicznie igcznie. Wykonawca powinien dysponodvaastpujacym sprztem:

-zrywarka do nawierzchni, frezarka,

-pity mechaniczne

-tadowarki,

-narzdzia reczne: mioty, kilofy, oskardy, topaty, szpadle itp.

-samochody gizarowe,
Do zrywania nawierzchni w zaleosci od jej rodzaju (warstwy bitumiczne i podbudownyctzniowe) mana
uzy¢ zrywakow ledacych na wyposeeniu spycharek i rowniarek.
Uwaga:
Przyjeta przez Wykonawe technologia rozbidrki nawierzchni winna uwzgédniaé stan techniczny mostu.
3.2.Do rozbiorki nawierzchni na opaskach mostwn@stosowasprzt reczny ( topaty, kilofy, oskardy, pity ).
Zastosowany spez winien uzyské akceptagj Inzyniera (Kierownika Projektu).

4. TRANSPORT.
Materiaty uzyskane z rozbiorki mady¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi
przez Ireyniera (Kierownika Projektu) dla danego asortymenateriatu rozbiérkowego.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Og6lne warunki wykonania robét
Og06lne warunki wykonania robét podano w SST D-MJOMO0 "Wymagania ogolne".
5.2. Zakres wykonywanych rob6t
5.2.1.Wyznaczenie elementdw przeznaczonych do rozbi@lezn wykona na podstawie Dokumentacji
Projektowej w uzgodnieniu z zgnierem (Kierownikiem Projektu).
5.2.2. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie droggm.
Za bezpieczistwo ruchu na odcinku wykonywanych rob6t odpowieliwi jest Wykonawca robot.
Odcinki wykonywanych robét natg oznakowd zgodnie z "Instrukej oznakowania robét prowadzonych w
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pasie drogowym", stanowda zal. nr | do zargdzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiean Spraw
Wewrgtrznych nr 184 z dnia 6.06.1990 r.
5.2.3. Rozbidrka warstwy bitumicznej zrywarka.

Powyzsze roboty naley wykona zrywark lub mtotami mechanicznymi. Materiat uzyskany zhidzki
warstwy bitumicznej nie powinien Bymieszany w trakcie wykonywanych robo6t, transportkiadowania z
innymi materiatami rozbiérkowymi. Wykonawca jesthooviazany do odtransportowania materiatu z rozbiorki
na sktadowisko zaakceptowane przezyhiera (Kierownika Projektu).

5.2.4. Cicie warstwy bitumicznej.

Granice robét rozbiérkowych nawierzchni ngleograniczy poprzez przeecie nawierzchni pi me-
chanicza. Cigcie wykon& po wyznaczeniu linii cia.

5.3. Przewdenie i sktadowanie materiatow pochodgcych z rozbiorek.

Materiat odpadowy z rozbidrki jest wlasml Wykonawcy. Wykonawca winien przetransportévgs
i zlozy¢ na sktadowisku zaakceptowanym przezyhiera w uzgodnieniu w wigiwymi wtadzami i zgodnie z
obowigzujacymi przepisami ochron§rodowiska.

Materialy z rozbiérek, przeznaczone do ponownegkomgystania stanowiwtasndégé Zamawiajcego.
Nalezy je zatadowad, przewieré i skladow& w miejscu wskazanym przezzyniera, w sposéb upardkowany i
wihasciwy dla danego asortymentu oraz zabezpié¢zyrzed zniszczeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M.00.00.00.

Kontroli podlega sposéb wykonywania robdt rozbidwvioh, prawidtowd¢ transportu i skladowania materiatow
uzyskanych podczas rozbiorki.

7.0BMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarws
Jednostl obmiarows rob6t zwazanych z rozbidrkelementéw drég jest:
- dla nawierzchni - m(metr kwadratowy),
- dla podbudowy — m(metr kwadratowy),
- dla kostki kamiennej — f{metr kwadratowy)
Ogoblne wymagania dotygee obmiaru podano w SST D-M. 00.00.00 punkt 7.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M.00@O.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D-M.00.00.00.
Platnag¢ za jednostk poszczegdlnych asortymentow robot rozbidrkowycmiglzanych w jednostkach wy-
szczegOlnionych w punkcie 7 SST zgodnie z Dokuntgnfarojektovs, obmiarem roboét i ocernjakaosci wyko-
nywania robaét.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni i podbudowy:
—  wyznaczenie powierzchni przeznaczonej doitokh
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego ziéoki w celu ponownego jejaycia, z utazeniem na pobo-

—  zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrk
- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych w pasiegowym. Zadcznik nr | do zaradzenia Ministrow
Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wetrznych nr 184 z dnia 06.06.1990 r.
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